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소개

오디오, 음악기술, 임베디드 시스템, 한국 전통음악을 함께 다루는 연구자이자 개발자. 현재는

해금 산조의 장식음과 표현 뉘앙스, 표기법, 라벨링, 데이터셋 설계를 중심으로 연구하며, 그 배

경에는 제어 시스템, 음악 도구, 몰입형 오디오, 산업용 센서 시스템에 걸친 엔지니어링 경험이

있다.

원래는 아날로그와 디지털 신디사이저에 강한 관심이 있었고, 그 관심은 점차 음악적 표현을 사

람과 기계가 함께 다룰 수 있는 형태로 기술하고 분석하는 문제로 이어졌다.

연구  주제

한국 전통 음악 표현의 계산적 분석과 표현체계

자연스러운 국악 연주음 생성을 위한 방법론

해금 산조의 장식음과 표현 뉘앙스

해금 산조와 국악 표현을 위한 표기법 설계, 라벨링 체계, 데이터셋 구축

학력

KAIST
박사 (휴학 중), 문화기술대학원

2013.03 - 현재

Music and Audio Computing Lab (지도교수: 남주한)

KAIST
석사, 문화기술대학원

2011.02 - 2013.02

Human-Robot Interaction Research Center (지도교수: 권동수)

경북대학교

학사, 전자공학부

2004.03 - 2011.02

https://www.nitrolab.kr/


경력

ARE
책임연구원

2024.11 - 현재

층간소음 및 환경·산업소음 대응 ANC 시스템 개발

알고리즘 구현, 시스템 통합, 현장 적용

사이테크놀로지스

선임연구원

2023.09 - 2024.10

전압제어 편광카메라 및 편광제어보드 개발

익수자 탐색 시스템 기술 이전 및 유지보수

쓰레기 투기 감시 장치용 펌웨어 개발

전주대학교

특별연구원

2020.01 - 2022.12

(2022) 국악 음원·악보 데이터셋 구축 사업의 유효성 검증 및 활용 모델 개발 총괄

(2020-2021) 수집된 IR을 convolution reverb로 시연하기 위한 소프트웨어 개발

실시간시스템 연구실, 경북대학교
학부연수생

2010.06 - 2010.10

UBINOS API

고신뢰성임베디드제어시스템연구실, 경북대학교
학부연수생

2009.06 - 2009.08

임베디드 제어 시스템 연구 참여

소프트웨어안전공학연구실, 경북대학교
학부연수생

2008.09 - 2009.02

UI 및 TinyOS 검증·유효성검사

임베디드시스템소프트웨어최적화연구실, 경북대학교
학부연수생

2008.02 - 2008.08

자동차 진단 시스템



대표  작업

국악 표현 체계와 데이터셋
해금 산조의 장식음, 표기법, 라벨링, 데이터셋 설계
표현 분석을 위한 연구 도구와 어노테이션 워크플로 설계

음악 도구와 가상악기

신디사이저 지향의 샘플러와 가상악기 프로토타입
국악 가상악기 삼현육각 개발
표현적 소리 제어를 위한 실험적 음악 도구 개발

음악 인터페이스와 컨트롤러
MIDI 및 커스텀 컨트롤러 실험
아날로그 신디사이저 개조 및 제어 인터페이스 실험

로보틱스와 인터랙티브 시스템

로봇 사운드 표현, auditory display, 인터랙티브 로봇 시스템 작업
모바일 조형물, 인터랙티브 플랫폼, 모션 프로그래밍 관련 프로젝트

몰입형 오디오와 IR 시연
수집된 impulse response를 convolution reverb로 시연하는 소프트웨어
음장확산, 스피커 측정, 몰입형 오디오 워크플로 관련 작업

임베디드 시스템, 센싱, 비전
임베디드 펌웨어, PCB 설계, 자동차 진단 시스템, 저수준 시스템 작업
전압제어 편광카메라, 제어보드, 산업용 센싱 시스템 개발
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